4-3 LANG

Betriebsanleitung

Originalanleitung

RoboTrex Greifer
pneumatisch / mechanisch

+ Schnittstelle fiir Greiferwechsel

66801
66900
66930
66950
64850
64801
Art.-Nr.

=

LANG Technik GmbH «  AlbstraRe 1-6 ¢ D-73271 Holzmaden * www.lang-technik.de < Version 2022/11



Copyright:

LANG Technik GmbH
« L A N G Albstrafde 1-6
)

D ¢

D-73271 Holzmaden

T E c H N I K Telefon: +49 7023 9585-0

Fax: +49 7023 9585-100 Internet: www.lang-technik.de
E-Mail Allgemein: info@lang-technik.de E-Mail Verkauf: sales@lang-technik.de
Service Automation: E-Mail: automation@Iang-technik.de Telefon: +49 7023 9585-177

Diese Dokumentation enthdlt Anweisungen und Hinweise, die weder vollstindig noch teilweise
vervielféltigt, verbreitet oder mit datentechnischen Methoden iibertragen oder zu Zwecken des

Wettbewerbs unbefugt verwertet werden diirfen. Irrtum oder Fehler in der Dokumentation sind
vorbehalten. Alle Rechte an dieser Dokumentation verbleiben bei LANG Technik GmbH.

Verdnderungen am Produkt: Bei Veranderungen am Produkt durch den Kunden, entfallt die
Garantie. Ohne Genehmigung des Herstellers diirfen keine Veranderungen am Produkt vor-
genommen werden.

Verwenden Sie nur Original-Ersatzteile. Bei fremdbezogenen Teilen ist nicht gewdhrleistet, dass
sie beanspruchungs- und sicherheitsgerecht konstruiert und gefertigt sind.

Der Hersteller tibernimmt die komplette Garantieleistung nur und ausschliefslich fiir die bei ihm
bestellten Ersatzteile.

Der Hersteller ist bestrebt, seine Produkte zu verbessern. Er behilt sich das Recht vor, Ande-
rungen vorzunehmen. Eine Verpflichtung zum nachtraglichen Anpassen der bereits gelieferten
Produkte ist damit nicht verbunden.

Allgemeine Verkaufs- und Lieferbedingungen:
Grundsétzlich gelten unsere Allgemeinen Verkaufs- und Lieferbedingungen. Diese stehen dem
Betreiber spatestens bei Vertragsabschluss zur Verfiigung.

Gewahrleistungs- und Haftungsanspriiche bei Personen- und Sachschaden sind ausgeschlossen,
wenn sie auf eine oder mehrere der folgenden Ursachen zuriickzufiihren sind:

- Nicht bestimmungsgemafse Verwendung

- UnsachgemafSe Installation, Inbetriebnahme, Bedienung und Wartung
- Betreiben des Produkts in defektem Zustand

- Mangelhafte Uberwachung von Teilen, die einem Verschleif unterliegen
- Nichtbeachten der Hinweise in der Dokumentation

- Katastrophenfalle durch Fremdkorpereinwirkung und héhere Gewalt
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Kapitel 1

1 PRODUKTBESCHREIBUNG

11 BAUGRUPPE

Die RoboTrex Automationsgreifer dienen ausschliefslich der Automatisierung des Be- und Ent-
ladenvorgangs der Spannmittel von LANG Technik. In das RoboTrex Automationssystem kénnen
Spannmittel mit Werkstiicken bis zu einem maximalen Werkstiickgewicht von 12kg (66801, 66900,
66930, 66950) bzw. 25 kg (64850 & 64800) eingelagert werden.

Bei schwereren Werkstiicken kénnen diese von der Automation nicht mehr transportiert werden.
Eigenmdchtige Umbauten und Verdnderungen der Maschine sind aus Sicherheitsgriinden streng
verboten. Die in dieser Betriebsanleitung vorgeschriebenen Betriebs- und Installationsbedingungen
miissen strikt eingehalten werden. An der Maschine diirfen keine Fremdteile verwendet werden,
da sonst die erforderliche Sicherheit nicht gewahrleistet ist.

1.2 ANWENDUNGSBEREICHE

Alle aufgefiihrten Komponenten sich einzeln erhltlich um deren Vorziige auch mit fremdartigen
System zu nutzen. Ganz egal, ob es sich dabei um eine Anbindung an einen bestehenden Roboter,
eine Integration in Roboterzellen oder Regalsysteme oder um eine flexible Eigenldsung handelt,
LANG Spannsysteme machen jeden automatisierten Fertigungsprozess effektiver.

Die RoboTrex Automationsgreifer sind ausschliefslich dazu bestimmt, automationsfahige LANG
Spannmittel in einer Werkzeugmaschine oder einem Bearbeitungszentrum aufzunehmen und einen
automatischen Wechsel des Spannmittels zu ermdglichen. Jegliche andere Verwendung der Anlage
ist untersagt und fiihrt zum Haftungsausschluss seitens der LANG Technik GmbH.

1.3 WARTUNG UND REPARATUR

Bei Beschadigungen oder Fehler wenden Sie sich bitte direkt an die LANG Technik GmbH.
LANG Technik GmbH ¢ Albstrafse 1-6 ¢ D-73271 Holzmaden ¢ Telefon: +49 7023 9585-0

1.4 ALLGEMEINE DATEN

€
JLANG

Bezeichnung Artikelnummer Abmessungen Gewicht
Breite x Tiefe x Hohe
Angaben in mm
Typ 66801 138x120x136 12kg
Typ 66900 198x120x148 12kg
Typ 66930 169120148 12kg
RoboTrex Greifer
Typ 66950 222x165x185 15 kg
Typ 64850 330x185x232 25kg
Typ 64801 311x185x232 25 kg
aenistell e 64266 0157 x 65 mm
Greiferwechsel
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Typ 66801 (NUR NOCH ALS ERSATZTEIL ERHALTLICH)

LIEFERUMFANG

Greifer wie abgebildet 2

TECHNISCHE DATEN

Pneumatischer Betriebsdruck: 6 bar !
Max. Werkstiickgewicht 12 kg
KOMPONENTEN
1. Sensor: Induktiver Sensor zur Abfrage des QuicksLock Hebels* 3

2. Sensor: Optischer Sensor zur Abfrage des Spannmittels
3. Sensor: Induktiver Sensor zur Abfrage des Spannmittels

*(QuickeLock Hebel = Hebel des mechanischen Nullpunktspannsystem 66500 mit
dem der Roboter das Nullpunktspannsystem 6ffnet und spannt)

ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE
Bei der Montage des Greifers, muss durch die elektrischen Leitungen die Verbindung zwischen
Greifer und Roboter hergestellt werden.
m Sensor 1- QuicksLock-Abfrage - Induktiver Sensor (auf Eingang verdrahten) [-SG2]
m Sensor 2 - Spannerabfrage > Optischer Sensor(auf Eingang verdrahten) [-SG4]

m Sensor 3 - Spannerabfrage - Induktiver Sensor(auf Eingang verdrahten) [-SG3]
BN =+24V BU =0V BK =S|

PNEUMATISCHE ANBINDUNG

Da die pneumatische Anbindung kundenseitig vorgenommen wird, gibt LANG Technik
nur die grundlegende Verschlauchung vor. Zur einfacheren Installation sind die Anschliisse
farbig gekennzeichnet. Zusatzlich befindet sich ein Pneumatikanschlussplan am Ende der
Anleitung.

4
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Kapitel 2

2.2 Typ 66900

LIEFERUMFANG 4
66900: Greifereinheit wie abgebildet
2
TECHNISCHE DATEN
Pneumatischer Betriebsdruck: 6 bar 1

Max. Werkstiickgewicht 9 kg

KOMPONENTEN

1. Sensor: Induktiver Sensor zur Kontrolle des QuicksLock Hebels

2. Sensor: Optischer Sensor zur Spanner-Abfrage

3. Sensor: Induktiver Sensor zur Abfrage des Spannmittels

4. Sensor: Induktiver Sensor zur Abfrage der Medienschnittstelle (nicht bei 66930)

ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

Bei der Montage des Greifers muss durch die elektrischen Leitungen die Verbindung
zwischen Greifer und Roboter hergestellt werden.

Sensor 1- QuicksLock~ Induktiver Sensor (auf Eingang verdrahten) [-SG6]
Sensor 2 - Spannerabfrage~> Optischer Sensor (auf Eingang verdrahten) [-5G4]
Sensor 3 - Spannerabfrage~ Induktiver Sensor (auf Eingang verdrahten [-SG3]

Sensor 4 - Medienschnittstelle Induktiver Sensor (auf Eingang verdrahten [-SG5]
BN =+24V BU = OV BK =S|

PNEUMATISCHE ANBINDUNG

Da die pneumatische Anbindung kundenseitig vorgenommen wird, gibt LANG Technik
nur die grundlegende Verschlauchung vor. Zur einfacheren Installation sind die Anschliisse

farbig gekennzeichnet. Zusétzlich befindet sich ein Pneumatikanschlussplan am Ende der
Anleitung.
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2.3 Typ 66930

LIEFERUMFANG

66930: Greifereinheit ohne Medienschnittstelle

TECHNISCHE DATEN 2
Pneumatischer Betriebsdruck: 6 bar
Max. Werkstiickgewicht 12 kg 1
KOMPONENTEN 3

1. Sensor: Induktiver Sensor zur Kontrolle des QuicksLock Hebels
2. Sensor: Optischer Sensor zur Spanner-Abfrage
3. Sensor: Induktiver Sensor zur Abfrage des Spannmittels

ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

Bei der Montage des Greifers muss durch die elektrischen Leitungen die Verbindung
zwischen Greifer und Roboter hergestellt werden.

m Sensor 1- QuicksLock> Induktiver Sensor (auf Eingang verdrahten) [-SG6)
m Sensor 2 - Spannerabfrage-> Optischer Sensor (auf Eingang verdrahten) [-SG4]
m Sensor 3 - Spannerabfrage~ Induktiver Sensor (auf Eingang verdrahten [-SG3]

PNEUMATISCHE ANBINDUNG

Da die pneumatische Anbindung kundenseitig vorgenommen wird, gibt LANG Technik
nur die grundlegende Verschlauchung vor. Zur einfacheren Installation sind die Anschliisse
farbig gekennzeichnet. Zusétzlich befindet sich ein Pneumatikanschlussplan am Ende der
Anleitung.

<-gLANG

Z [ondey



Kapitel 2

2.4 Typ 66950

LIEFERUMFANG

4
Greifereinheit inklusive
QuicksPoint® Aufnahmenbolzen
2
TECHNISCHE DATEN
Pneumatischer Betriebsdruck: 6 bar 1
Max. Werkstiickgewicht 15 kg
3
KOMPONENTEN

1. Sensor: Induktiver Sensor zur Kontrolle des QuicksLock Hebels
2. Sensor: Optischer Sensor zur Abfrage des Spannmittels
3. Sensor: Induktiver Sensor zur Abfrage des Spannmittels
4. Sensor: Induktiver Sensor zur Abfrage der Medienschnittstelle

ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE
Bei der Montage des Greifers muss durch die elektrischen Leitungen die Verbindung zwischen
Greifer und Roboter hergestellt werden.
m  Sensor 1- QuicksLock~ Induktiver Sensor (auf Eingang) [-5G6]
m Sensor 2 - Spannerabfrage> Optischer Sensor (auf Eingang) [-SG4]
m Sensor 3 - Spannerabfrage~ Induktiver Sensor (auf Eingang) [-5G3]

m Sensor 4 - Medienschnittstelle> Induktiver Sensor (auf Eingang) [-SG5]
BN =+24V BU = OV BK =Sl

PNEUMATISCHE ANBINDUNG

Da die pneumatische Anbindung kundenseitig vorgenommen wird, gibt LANG Technik
nur die grundlegende Verschlauchung vor. Zur einfacheren Installation sind die Anschliisse

farbig gekennzeichnet. Zusatzlich befindet sich ein Pneumatikanschlussplan am Ende der
Anleitung.
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2.5 64850/64801

LIEFERUMFANG 4

64850: Greifereinheit inklusive
QuicksPoint® Aufnahmenbolzen zur
Verwendung mit der Greiferwechselschnittstelle 64266

64800: Greifereinheit 2

TECHNISCHE DATEN 3 1

Pneumatischer Betriebsdruck: 6 bar
Max. Werkstiickgewicht 25 kg

KOMPONENTEN

1. Sensor: Greifer geschlossen

2. Sensor: Optischer Sensor zur Abfrage des Spannmittels

3. Sensor: Induktiver Sensor zur Abfrage des Spannmittels

4. Sensor: Induktiver Sensor zur Abfrage der Medienschnittstelle

ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE
Bei der Montage des Greifers wird durch vorhandene Kontaktkupplungen die elektrische
Verbindung zwischen Greifer und Roboter hergestellt.
m Sensor 1- Greifer geschlossen- Induktiver Sensor (auf Eingang) [-5G2]
m Sensor 2 - Spannerabfrage~> Optischer Sensor (auf Eingang) [-SG4]
m  Sensor 3 - Spannerabfrage~> Induktiver Sensor (auf Eingang) [-SG3]

m  Sensor 4 - Medienschnittstelle> Induktiver Sensor (auf Eingang) [-SG5]
BN =+24V BU = 0V BK =Sl

PNEUMATISCHE ANBINDUNG

Da die pneumatische Anbindung kundenseitig vorgenommen wird, gibt LANG Technik
nur die grundlegende Verschlauchung vor. Zur einfacheren Installation sind die Anschliisse
farbig gekennzeichnet. Zusétzlich befindet sich ein Pneumatikanschlussplan am Ende der
Anleitung.
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Kapitel 3

3 AUFBAU UND FUNKTION

31 MONTAGE DER GREIFER 66801-66900 UND 66950-64850
VORAUSSETZUNGEN

Fiir die hier beschriebene einfache und schnelle Montage miissen folgende Voraussetzungen
vorliegen: Ein von der LANG Technik ausgeriisteter Roboter mit montierter Schnittstelle fiir
Greifewechsel.

3.2 VERWENDUNG

VORSICHT
@ Unsachgemafse Handhabung oder Montage kann leichte oder mittlere
Korperverletzungen oder Sachschdden zur Folge haben.

= Wahrend der Montage-, Umbau- und Einstellarbeiten darf den bearbeitenden
Maschinen und Geréten keine Energie zugefiihrt werden.

m Esistsicherzustellen, dass im System keine Restenergie mehr vorhanden ist.

m Falls Maschinen oder Gerate noch nicht einsatzbereit sind, ist dies kenntlich zu
machen. Beispielsweise durch ein Schild oder Schloss am Hauptschalter.

Montageschritte fiir Typ 66950 und 64850 mit einer Schnittstelle fiir den
Greiferwechsel, Art. Nr. 64266 Nr.: 64266

1. Sicherstellen, dass beide Flanschfldchen 4
(Greifer und die Schnittstelle fiir Greiferwechsel)
sauber, frei von Fett und Fremdkérpern sind.

2. Sicherstellen, dass die Dichtflachen der O- Ringe (3)
unversehrt sind und die elektrischen Kontaktfléchen
(1) sauber und intakt sind.

3. Pneumatikleitungen an die 3
L-Steckverschraubungen (4)
anschliefsen.

Belegung siehe nachfolgende Seiten. 1

4. Die Schutzstopfen (2) entfernen.

5. Greifer auf die Schnittstelle fiir
Greiferwechsel aufsetzen.

Montage fiir Typ 66801 und 66900

Die Montage an den Roboterarm erfolgt bei den Greifertypen 66801 und 66900 konventio-
nell mit Innensechskantschrauben und Zylinderstifte zur Positionierung.
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3.3 BEDIENELEMENTE

3

AUFBAU UND FUNKTION
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Kapitel 4

4  INSTANDHALTUNG

41 STORUNGEN/FEHLER

<-; LANG

O

Der Bediener ist verpflichtet, bei Stérungen, welche die Sicherheit beeintrachtigt,
die Maschine sofort stillzulegen. Die Maschine darf erst nach Beseitigung der
Stérung wieder in Betrieb genommen werden. Die Storungsbeseitigung muss
durch Sachkundige vorgenommen werden.

Bei folgenden Storungen der Elektrik ist zusétzlich zu beachten:

Kurzschluss:
« Sicherung raus
« Storung in der Anlage von Fachpersonal beseitigen lassen.

Kabelbrand:

Die Verdrahtung der Anlage ist ausreichend dimensioniert, um Kabelbrande zu
vermeiden. Sollte es wider Erwarten zu einem Kabelbrand kommen, gehen Sie
wie folgt vor:

« Anlage iiber Hauptschalter ausschalten

« Netzstecker vom Stromnetz trennen

« Auf keinem Fall einen Kabelbrand mit Wasser l6schen,

« nur mit Pulver oder CO2- Léschern Idschen

Wartungs-, Reparatur und InstandhaltungsmafSnahmen diirfen nur bei Stillstand
der Maschine durchgefiihrt werden. Die Maschine ist dabei gegen unerwarteten
Anlauf zu sichern.

Bei Nicht-Beachtung des maximalen Werkstiickgewichtes kann es zu vorzeitigem
Verschleifs und Bruch der Greiferfinger fiihren, so dass Automationsspannmittel
nicht sicher gegriffen werden konnen.
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51 BESTIMMUNGSGEMASSER GEBRAUCH

Der Betreiber verpflichtet sich, das Produkt sachgemafs mit Vorsicht und entsprechenden
Voraussetzungen zu verwenden. Es wird keine Haftung oder Riickerstattung durch unsach-
gemafSen Gebrauch iibernommen.

5.2 ANFORDERUNGEN AN DAS BEDIENPERSONAL

Der Betreiber verpflichtet sich:

m  Nur volljdhriges, ausgebildetes Fachpersonal (Fachrichtung Metall) z. B. CNC-Frdser
mit dem Produkt arbeiten zu lassen.

m Die Zustandigkeiten des Personals fiir Installation, Inbetriebnahme, Bedienung,
Wartung und Instandsetzung eindeutig festzulegen.

m Anzulernendes Personal nur unter Aufsicht einer erfahrenen Fachkraft (Fachrichtung
Metall) bzw. eines CNC-Frésers mit dem Produkt arbeiten zu lassen.

5.3 PERSONLICHE SCHUTZAUSRUSTUNG UND SICHERHEIT VON PERSONEN

m  Persdnliche Schutzausriistung ist nach Richtlinien und Vorschriften der Berufsgenos-
senschaft und des Betriebs zu tragen (Arbeitskleidung, sowie rutschfeste Sicher-
heitsschuhe, Handschuhe, Haarnetz usw.). Informieren Sie sich bei dem Sicherheits-
beauftragten lhres Arbeitgebers.

S [ondey
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Kapitel 6
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6.1

4-; LANG

ENTSORGUNG

GEMASS DER RICHTLINIE (EU) 2018/851

6  AUSSERBETRIEBNAHME

Bei der Entsorgung die landerspezifischen Entsorgungsvorschriften beachten.

Die Produkte von LANG Technik gehdren nicht in den Hausmiill.
Eine Nicht-Beachtung ist eine Ordnungswidrigkeit.

Zubehér und Verpackung werden einer umweltfreundlichen
& Wiederverwertung zugefiihrt.

m

Gehduse, Schrauben,
Muttern etc.

Schutzscheibe

Schlduche

PE-Folien

Verpackungsmaterial

Hydraulikal

Metall

Kunststoff

Gummi, PVC, Stahl

Kunststoff

Palettenholz

Mineralol

Trennung der Materialien
Zufiihrung zur
Wiederverwertung
durch Einschmelzung

Zufiihrung zur
Wiederverwertung

Trennung der Materialien
Zufiihrung zur
Wiederverwertung

Zufiihrung zur
Wiederverwertung

Zufiihrung zur
Wiederverwertung

Gemafs ortlicher
Vorschriften
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7

SYMBOLE

ERLAUTERUNG DER SYMBOLE

Bitte beachten Sie die folgenden Warnsymbole

O

Oe

merksam lesen und fiir spateren Gebrauch sicher aufbewahren

Bitte achten Sie auf technische oder Sicherheits-Hinweise

standsféahigem Material wird empfohlen

EN 166 das Tragen einer Schutzbrille empfohlen

Sicherheitsschuhe gehéren zur Schutzausstattung

zugefiihrt

Material darf nicht im Hausmiill entsorgt werden

Die gesamte Gebrauchsanleitung vor der ersten Inbetriebnahme auf-

Die Verwendung von Schutzhandschuhen aus robusten und wider-

Fiir die eigene Sicherheit werden Helm und Schutzbrille empfohlen

Um die Gefahr von Augenverletzungen zu reduzieren wird nach Norm

Materialien werden einer umweltfreundlichen Wiederverwertung

<-gLANG
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Kapitel 8
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8.1
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8 PNEUMATIKANSCHLUSSPLANE

Typ Q52 (66930)




8 PNEUMATIKANSCHLUSSPLANE

8.2 Typ M52 (66900)
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Kapitel 8

6 8 PNEUMATIKANSCHLUSSPLANE

8.3 Typ W52 (66950)
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8 PNEUMATIKANSCHLUSSPLANE

8.4 Typ M96 (64801)
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Kapitel 8

8 8 PNEUMATIKANSCHLUSSPLANE

8.5 Typ W96 (64850)
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91 ScHAuUBILD 1: TypP 66950

9 ANSCHRAUBBILDER
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9 ANSCHRAUBBILDER

9.2 SCHAUBILD 2: TYP 66930
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9.3 SCHAUBILD 3: TYp 66900
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9 ANSCHRAUBBILDER
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9 ANSCHRAUBBILDER

9.4 ScHAUBILD 3: TYp 66801
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9 ANSCHRAUBBILDER
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9.5 ScHAUBILD 3: TYP 64850
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9 ANSCHRAUBBILDER

9.7 SCHNITTSTELLE FUR GREIFERWECHSEL 64266
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D-73271 Holzmaden
Telefon: +49 7023 9585-0

LANG Technik GmbH
<= AlbstrafRe 1-6

Fax: +49 7023 9585-100 Internet: www.lang-technik.de
E-Mail Allgemein: info@lang-technik.de E-Mail Verkauf: sales@Ilang-technik.de
Service Automation: E-Mail: automation@lang-technik.de Telefon: +49 7023 9585-177
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